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Маълумки пахтани майда ифлосликлардан тозалаш машинасининг ишчи органларини  

ҳаракатга келтирувчи механизм тасмали узатмадан иборат. Тадқиқотлар шуни 

кўрсатдики, агар қозиқли барабан ўзгарувчан бурчак тезлик билан ҳаракатланса пахтани 

майда ифлосликлардан тозалаш самарадорлиги ошади [1,2,3]. Шуни эътиборга олиб 

пахтани майда ифлосликлардан тозалаш машинасининг ишчи органларини ўзгарувчан 

бурчак тезлик билан ҳаракатлантириш учун тасмали узатма ишчи органлари таркибига 

ўзгарувчан ҳаракатланишга имкон берувчи такрибли тарангловчи ролик қўллаш орқали 

эришилди [4,5,6].  

 

Бу узатманинг кинематик схемаси 1-расмда келтирилган ва у қуйидаги ишчи 

қисмлардан иборат, 1-етакчи шкив, 2-етакланувчи шкив, 3-шкивларга кийдирилган 

тасма, 4-эксцентриситетли тарангловчи ролик.  

 Маьлумки [7,8,9] тасмали узатманинг узатишлар сони қуйидагига тенг, 
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бу ерда: 21 ,  - етакчи ва етакланувчи шкивларнинг бурчак тезликлари; 21 , rr  - етакчи 

ва етакланувчи шкивларнинг радиуслари. 

Юқоридаги (1) тенгликдан фойдаланиб 1-расмда келтирилган узатманинг узатишлар 

нисбатини топамиз. Бунда етакчи ва етакланувчи  

шкивларни таранглаш ролиги билан кинематик боғланишлари инобатга олинди:  
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1-расм. Ўзгарувчан узатиш нисбатли тасмали узатманинг умумий 

 ҳисоб схемаси 

Ўзгарувчан бурчак тезлик билан ҳаракатланувчи бу тасмали узатманинг узатишлар сони  

қуйидаги ифодадан аниқланади: 
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 Бунда етакланувчи шкив бурчак тезлигини қуйидаги ифода орқали аниқлаш 

мумкин [5] 
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 Бу ўзгарувчан бурчак тезлик билан ҳаракатланувчи тасмали узатманиниг 

узатишлар сонидан хосила олсак қуйидагича бўлади:   
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 Бурчак тезланишини топиш учун бурчак тезликдан хосила оламиз :  
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Келиб чиққан ифодалар асосида ўзгарувчан узатиш нисбатли тасмали узатманинг 

кинематик характеристикалари яъни узатишлар сони, бурчак тезлиги, узатишлар 

сонининг хосиласи ва бурчакли тезланишларнинг ўзгариш графикларини олдик. 
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